SDEYES

3DEYES PLAKA TANIMA SISTEMI
KAMERA SECIMI VE YERLESTIRME KILAVUZU

KAMERA OZELLIKLERI:

Cozunirlik: 1 MP siddetle tavsiye edilir. (Onerilen Max 1.3 MP). 2 MP kameralarda da galisir ama sistem yukinii
artiracagindan tavsiye edilmemektedir.
Frame Rate: Min 20 Max 25 FPS
Bit Rate: sabit CBR veya dedisen VBR ve en yiiksek kalite olarak ayarlanmalidir.
o 1MP igin 6000 kbps
0 1.3 MP igin 8000 kbps
0 2 MP i¢in 10000 kbps
- Shutter/Exposure (enstantane) : Shutter manuel olarak ayarlanabilmelidir.

Arac Hizi 10 km/s 30 km/s 50 km/s 90 km/s 120 km/s 180 km/s
Shutter 1/250 1/500 1/1000 1/1500 1/2500 1/5000

- I-Frame: 1-Frame degeri degistirilebilmeli. Diisiik bir deger olarak (2 olarak) ayarlanmasi tavsiye edilir.

- Harici IR Spot kullaniimalidir.

- Gain (Kazang) modu ayarlanabiliyor olmalidir. Gece kosullarinda i1sik patlamasi oluyorsa Gain modu manuel’e ve
disiik seviyeye alinmalidir.

- Gece/Guindiz gecis modu ayarlanabilmeli, otomatik veya manuel olarak degistirilebilmelidir.

- Gece modundayken kamera siyah/beyaz olarak calismalidir. Kameranin stirekli gece modunda galismasi 6nerilen
bir yontemdir.

- Kameranin Tarih/Saat OSD menist kapali olmalidir.

- Donanimsal WDR &zelligi var olmasi bir avantajdir.
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KAMERA KONUM VE MONTAJ SEKLI

GENEL KURALLAR

0 Maksimum dikey gérs acisi: 30°

T

0 Maksimum yatay gorts acisi: 30°

Max 30
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o Minimum harf yiiksekligi 8 piksel, maksimum harf yiiksekligi 30 piksel.
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o Gorintinin yataydaki kenart ile plakanin yataydaki kenari arasindaki aci farki asagi-yukari baglaminda
(tilt) +/-5° gecmemelidir.

i

J 15

k)

GEREKEN KAMERA SAYISI

Araglar tek bir yonden geliyorsa, araglarin gelis ydnline bakan tek kamera ile sistem galistirilabilir

o

Bariyer

Kamera 1

Araglar iki farkli yénlerden geliyorsa, araglarin gelis yonlerine bakan iki kamera ile sistem calistirilabilir
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Kamera 1

Kamera 2

1. Araclar farkli ydnlerden geliyorsa ve PTS kameralarina yaklasirken diizelerek gelis sekli olursa, sistem tek

kamera ile calistirilabilir
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Kamera 1
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KAMERA KONUMU

- PTS Kamerasi yandan baktirilacak ise, 0.5 ile 1.5 metre yiiksekte olmasi gerekir
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- PTS kamerasi yukaridan baktirilacak ise, kamera hangi yiikseklikte ve hangi uzaklikta montaji yapilacadi igin
asadidaki hesaplamalari takip edilmeli. Hesaplamalar 1MP 1/2.8"” Sensor ve 5-50mm Lens ile yapilmistir
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HESAPLAMALAR

e Dikey olarak 6ngdrilen agi ile kurulum yeri ve tespit noktasi arasindaki mesafe dikkate alinarak yapilan
kameranin kurulum yerindeki X yliksekligine dair hesaplama

X=0577*Y
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o Dikey olarak ongoriilen aci ve kamera kurulum yeri yiksekligi ile tespit noktasi ve kurulum yeri arasinda yer
alan yataydaki Y mesafesini hesaplama

Y=1732*X

e Kurulum yeri ve tespit noktasi arasindaki yatay mesafe ve kamera kurulum yeri éngoriilen yiiksekligi arasinda
kalan dikey B agisini hesaplama

B = arctg(X/Y)
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